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Виды состязаний как мотивация
Для  подготовки 25 млн высоко технологичных рабочих мест

● Соревнования по робототехнике

● Научно-практические конференции

● Олимпиады от ВУЗ-ов

● Хакатоны от организаций
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Оборудование - софт

● Образовательная среда консервативна

● Требования  соответствия  федеральным стандартам 
ФГОС

● Исторически — проприетарное ПО
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Проект УМКИ с 2012 года

● Предмет – робототехника, как школьный компонент

● Робототехника  в рамках  информатики,  технологии,  
физики, математики, биологии.

● Робототехника и  начальное образование. 

● Робототехника и дошкольное 

образование

● Подготовка к соревнованиям
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Контроллер на Ардуино или Atmega8

● Программирование через Кумир

● Программирование из Scratch — требует Adobe Flash

● Программирование из Snap-a
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Дистанционное программирование устройств

● Изначально использовался протокол ZigBee

● Сейчас перешли на Bluetooth

● Удобство в том, что не требуется подключать провода в 
школьной обстановке
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Как это происходит

Составляется
 код алгоритма
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Проект сохраняется как экспорт

● Получается XML файл. 
Нас интересует секция 
scripts
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Разбор XML файла

● Перекладываем файл в рабочую директорию

● Запускаем  smartcar — из  пакета школьного 
дистрибутива Альт — umki

● На QT4 встроенный парсер XML  формирует строку с 
заголовком и окончанием байт кода

2018:01:26; 16:48:22; Write:8E 00 00 00 08 08 00 00 04 04 00 00 8F 
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Протокол для связи

● Команды преобразуются из двоичного кода в 
шестнадцатеричные байты

● Это позволяет ребятам 
понять зачем практически
 им нужны эти знания по
 конвертации систем 
счисления
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Код на машинке в Ардуино

● Составлен и выложен в проекте woronin на github-e

● https://github.com/woronin
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Отправка в порт

● Программа smartcar отправляет сформированную 
строку байт кода в порт /dev/ttyUsb0

● Она уходит по bluetooth на машинку
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Движение робота  по линии

● Как подготовка к соревнованиям 

● JuniorSkills для возрастной категории до 9 лет
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Snap как многопоточная среда

● Возможности snap-a для программирования в много 
поточной среде

● Для группового управления мобильными объектами
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Ресурсы в сети

● http://umki.vinforika.ru/ (Программы, методики, описание)

● http://umki-dist.ru/ (Образовательные ресурсы)

● http://robotobum.ru/ (Лагерь отдыха)

● http://www.umkikit.ru/ (Оборудование)

● https://www.youtube.com (Igor Voronin umki)

● https://github.com/woronin (репозиторий проектов) 

http://umki.vinforika.ru/
http://umki-dist.ru/
http://robotobum.ru/
http://www.umkikit.ru/
https://www.youtube.com/
https://github.com/woronin
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Контакты

● Игорь Воронин

● woronin05@yandex.ru

● +7 916 673 1049 
(whatsapp, viber, telegram)

● https://www.facebook.com/
igor.voronin.75


	Страница 1
	Страница 2
	Страница 3
	Страница 4
	Страница 5
	Страница 6
	Страница 7
	Страница 8
	Страница 9
	Страница 10
	Страница 11
	Страница 12
	Страница 13
	Страница 14
	Страница 15
	Страница 16

